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MZ2024 — profilova ¢ast Obor: Informacni technologie
Témata praktické maturitni zkousky

1. Aplikacni SW
- zpracovani ptikladu v MS Excel dle podrobného zadani, zaméreno na podminky,
vyhledavani, ovéreni dat, podminéné formatovani, souhrny
- graf —rQzné typy a moznosti zobrazeni vybranych dat

2. Operacni systémy
- konfigurace virtualnich pocitacu a virtualni sité
- instalace a konfigurace roli serveru
- konfigurace klientd v siti

3. Programovani
- tvorba databdze v prostfedi MS SQL Server
- vytvoreni uZivatelské databdzové aplikace v programovacim jazyce C#.NET

4. Pocitacova grafika
- prace s bitmapovou grafikou
- prace s vektorovou grafikou
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Témata praktické maturitni zkousky

5. Profilujici predmét
(podle zvoleného volitelného predmétu)

3D technologie

- skicovani 2D plosnych objekt(

- tvorba objemovych téles za pomoci technik pridani/odebrani vysunutim, pfidani/odebrani
rotaci

- vyuziti ovladacich prvk( TazZeni po kfivce a Spojeni profilQ

- vyuZiti ovladacich prvk( Skotepina, Zebro, Nabalit, Protnout

- vyuziti ovladacich prvkl Zkos, Zaobli

- nasazeni technik linearnich a kruhovych poli

- vyuziti referen¢nich geometrii

- tvorba technické dokumentace

- sestavy z dilG a jejich vazbeni

Programovani a automatizace

RobotC

- Realizace pohybu robota

- PfizpGsobeni pohybu robota pomoci senzor(

- Zobrazovani a analyza dat pfi ladéni programu

- VyutZiti vldken

- Realizace ulohy na fyzickém robotu

Prostredi Ciros

- Vytvoreni projektu

Vytvoreni programu Nastaveni pozic robotaVybér vhodného pohybu robotaParalelni pohyb
robotGNasazeni na fyzickém robotuArduino

- Propojeni arduina s PC pres IDE

- Ovladani digitalnich pin(

- Ovladani analogovych pint

- Ovladani motoru

- Pripojeni externich senzorl (teplota / tlak / vihkost, ultrazvuk etc.)
- Ukladani dat na SD kartu

- Pripojenia prace s LCD
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