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MZ2027 — profilova ¢ast Obor: Informacni technologie
Témata ustni maturitni zkousky z predmétu Programovani a automatizace

1. RobotC - proménné a datové typy, podminéné piikazy
e \ysvétlete moznosti definice proménnych a datové typy v programu robotC
e Popiste podminéné prikazy v programu RobotC
e Demonstrujte ve virtudlnim prostiedi na ptikladu , Auto attendance” (variables)

2. RobotC - procedury a funkce, cykly
e Vysvétlete moZnosti definice procedur a funkci v programu robotC
¢ Vyjmenujte a popiste typy cykll v programu robotC
e Demonstrujte ve virtualnim prostredi na pfikladu ,Labirint Challenge” (movement)

3. RobotC - prace s motory
e \ysvétlete moZnosti zapojeni a nastaveni motor(i na robotu
e Popiste funkce pro praci s motory v programu robotC
e Demonstrujte ve virtudlnim prostfedi na pfikladu , Obstacle Course” (sensing)

4. RobotC - vstupni moduly
e Vysvétlete moZnosti zapojeni a nastaveni sonaru, svételného a dotykového senzoru na robotu
e Popiste funkce pro praci se senzory v programu robotC
e Demonstrujte ve virtualnim prostredi na prikladu ,Obstacle Course” (sensing)

5. RobotC - matematické operace, ¢asovani
e Vyjmenujte zakladni matematické operace (véetné logickych) v programu robotC
e \ysvétlete moZnosti ¢asovani v programu robotC
e Demonstrujte ve virtudlnim prostiedi na ptikladu ,Line runner 1“ (sensing)

6. Uvod do robotiky
e Co je robotika
e Zakony robotiky
e Bezpecnost
e Typy robot(
e Zaklady programovani robot(

7. DobotLab - vytvoreni a nastaveni projektu
e Zakladni nastaveni
e V\ybér robota Pozice robotaHlavni program

8. DobotLab - zaklady programovani
e \ytvoreni programu
e Zakladni ptikazyPohyb robotaVolani programu

9. DobotLab - cykly, paralelni programovani
e Vyuziti cykld v programu
e Paralelni prace robota a dopravnikovych pasu

10.DobotLab - paletizace
e Paletizace
e \/ytvoreni projektu paletizace
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11. Zaklady elektrotechniky a elektricky obvod
12.Rezistory, diody, LED a zakladni polovodicové soucastky
13.Mikrokontrolery - ESP32 a Arduino UNO

14.Analogové velic¢iny, ADC a napétovy délic¢

15.Senzory v automatizaci

16.AKk¢ni €leny a elektrické pohony

17.Programovani automatizacnich tloh

18.Rizeni a regulace

19.Komunikace mikrokontrolért a IoT

20.Displeje, signalizace a rozhrani clovék-stroj
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