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1. RobotC – proměnné a datové typy, podmíněné příkazy  
• Vysvětlete možnosti definice proměnných a datové typy v programu robotC  
• Popište podmíněné příkazy v programu RobotC  
• Demonstrujte ve virtuálním prostředí na příkladu „Auto attendance“ (variables)  

2. RobotC – procedury a funkce, cykly  
• Vysvětlete možnosti definice procedur a funkcí v programu robotC  
• Vyjmenujte a popište typy cyklů v programu robotC  
• Demonstrujte ve virtuálním prostředí na příkladu „Labirint Challenge“ (movement)  

3. RobotC – práce s motory  
• Vysvětlete možnosti zapojení a nastavení motorů na robotu  
• Popište funkce pro práci s motory v programu robotC  
• Demonstrujte ve virtuálním prostředí na příkladu „Obstacle Course“ (sensing)  

4. RobotC – vstupní moduly  
• Vysvětlete možnosti zapojení a nastavení sonaru, světelného a dotykového senzoru na robotu  
• Popište funkce pro práci se senzory v programu robotC  
• Demonstrujte ve virtuálním prostředí na příkladu „Obstacle Course“ (sensing)  

5. RobotC – matematické operace, časování  
• Vyjmenujte základní matematické operace (včetně logických) v programu robotC  
• Vysvětlete možnosti časování v programu robotC  
• Demonstrujte ve virtuálním prostředí na příkladu „Line runner 1“ (sensing)  

6. Úvod do robotiky  
• Co je robotika  
• Zákony robotiky  
• Bezpečnost  
• Typy robotů  
• Základy programování robotů  

7. DobotLab - vytvoření a nastavení projektu  
• Základní nastavení  
• Výběr robota Pozice robotaHlavní program  

8. DobotLab - základy programování  
• Vytvoření programu  
• Základní příkazyPohyb robotaVolání programu  

9. DobotLab – cykly, paralelní programování  
• Využití cyklů v programu 
• Paralelní práce robota a dopravníkových pásů 

10. DobotLab – paletizace 
• Paletizace 
• Vytvoření projektu paletizace 
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11.  Základy elektrotechniky a elektrický obvod 
 

12. Rezistory, diody, LED a základní polovodičové součástky 
 

13. Mikrokontrolery – ESP32 a Arduino UNO 
 

14. Analogové veličiny, ADC a napěťový dělič 
 

15. Senzory v automatizaci 
 

16. Akční členy a elektrické pohony 
 

17. Programování automatizačních úloh 
 

18. Řízení a regulace 
 

19. Komunikace mikrokontrolérů a IoT 
 

20. Displeje, signalizace a rozhraní člověk–stroj 
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